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Costruzione e vendita di sistemi
pneumatici modulari per l'automazione
unita lineari, verticali, mani di presa
attuatori rotanti, slitte elettriche
esecuzioni speciali

Modular pneumatic products for
automation: grippers, linear units,
vertical units, rotary actuators, cylinders,
electrical slides, special executions
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La OMAS sviluppa e produce componenti modulari per OMAS developes and produces modular components for
I'automazione fin dal 1980. automation since 1980.

Nata come societa di sviluppo e costruzione attrezzature  Born as construction and developing society in special
speciali per la manipolazione industriale, in breve tempo entra  equipment for the industrial manipolation field, quickly enters
nel mondo dell’automazione pneumatica con unalineacompleta  into automation world with a wide range of high precision
di manipolatori e componenti pneumatici ed elettrici di alta  pneumatic and electric components, covering even the most
precisione, che rispondono alle piu ricercate esigenze di  particular demands of automation market.

applicazione del mercato dell'automazione.

Applicazioni

Applications

unita lineare (vert.)
linear unit (vertical)

unita lineare (orizz.)
linear unit (horizontal)

OML 30 OML 100

supporto intermedio
intermediate bracket

unita lineare (vert.)
linear unit (vertical)

unita lineare (vert.)
linear unit (vertical)

OMLm 150

attuatore rotante
rotary actuator

mano di presa
gripper

basetta di interfaccia OML-OMLmM
OML-OMLm assembling board

mano di presa

aripper oM 44

unita lineare (vert.)
linear unit (vertical)

unita lineare (vert.)

OMLm 100 linear unit (vertical)

OML 30

Mozzo OMA1/OM44

supporto
SIM 32 OMA1/0OM44 assembling board

bracket

interfaccia OMA1/OML

3 interfacce
SBR OMAL/OML interface

3 interfaces

supporto
bracket OMS 5
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Mano di presa a chiusura
parallela serie OMPL

OMPL parallel
series gripper

Mano di presa autocentrante, caratterizzata da una struttura
meccanica robusta e compatta che racchiude le guide di scorrimento
(registrabili) realizzate in acciaio cementato, temprato, rettificato. Gli
ingombri veramente ridotti e la sua particolare costruzione, che offre
protezioni contro linfiltrazione di sporco, ne consentono un utilizzo
efficace in qualsiasi applicazione. Ricavata totalmente dal pieno su
C.N.C., viene trattata interamente con anodizzazione a spessore.
Disponibile versione con pistone magnetico e con ritorno a molla.

Monitoraggio finecorsa:

Predisposizione per sensore induttivo (standard)
Su richiesta predisposizione per sensore magnetico

Stroke monitoring:

Self centring gripper featuring a strong mechanical structure. The
guides are adjustable and are made with hardened cemented
refaced ground steel. The reduced dimensions and the particular
construction wich offers protection against the penetration of
impurities, make this gripper effective in every application. Made on
precise N.C. is treated with hard alumite treatment. Version with

magnetic piston and spring equipped available.

OMPL 32

Specifiche tecniche:
Technical features:

Alesaggio:
Bore:

OMPL 44

Specifiche tecniche:
Technical features:

Alesaggio:
Bore!

Apertura: Apertura:

Opening 4.5+ 4.5 mm Opening: 5.5+55mm
Forza di chiusura (6bar): Forza di chiusura (6bar):
Holding force (6bar): Holding force (6bar):

Peso: Peso:

Weight: 0.130 Kg Weight: 0.300 Kg

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

N WA o

20 30 40 50 60
L mm

20 30 40 50 60
L mi

m

OMPL 64

Specifiche tecniche:
Technical features

Alesaggio:

Bore:

Apertura:
Opening

Forza di chiusura (6bar):
Holding force (6bar):
Peso:

Weight:

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

8.5+ 8.5 mm

0.850 Kg

OMPL 85

Specifiche tecniche:
Technical features:

Alesaggio:
Bore:

Apertura:
Opening

9+ 9 mm

Forza di chiusura (6bar):

Holding force (6bar):

Peso:
Weight:

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

Kgf

1.900 Kg

80

70

60 6 bar
50 \4 bar
a0t T

3 bar

20 30 40 50 60
L mm

Caratteristiche:

o Costruzione con tolleranze centesimali

o Cilindro e testata in durall anodizzato a spessore

o Scorrimento leve su acciaio cementato temprato retiificato
« Stelo in acciaio INOX rettificato scorre su boccola autolubrificante
« Doppio effetto per presa interna ed esterna del particolare
« Dispositivo portasensori @ 6,5 regolabile

o Possibilita di rotazione delle connessioni pneumatiche

« Vantaggi piu evidenti: ingombro e peso ridotti al massimo
A richiesta:

o Supporti intermedi per montaggio su nostre unita OML

o Completamenti con dita di presa a disegno

o Esecuzioni speciali

Technical features:

« High precision construction with centesimal tolerance

o Cylinder and head made of durall treated with hard alumite treatment

o Levers slide over hardened cemented refaced ground steel guides
o Refaced INOX steel rod slides over self lubricating axle box
o Double acting permitting internal and external handle

o Transducer housing & 6,5

o Air connections can be adjustied on any of the four sides of the gripper

« Plain features: Weight and volume reduced to minimum

Optionals:

« Intermediate plates for mounting the gripper on our OML linear units

o Fingers realization on customer’s design

o Custom variations




Dati tecnici
Technical data

T H7

in/out aria

In/out aria orientabile

su 4 lati

air connections

In/out air connections
can be adjusted
on any of the four sides

ﬁ
C H7
- ~
o {9@}
I |
<C o - —
“L C H7
k(} @)

files dwg/dxf disponibili su Cdrom
dwg/dxf files available on Cdrom

tipo
type

OMPL 44

* OMPL 64M

* OMPL 85M

~

Z& OMPL 44

e

% OMPL 64M

Magnetic

~

& OMPL 85M

Magnetic

44

64

85

32

50

66

17

23

17

23

]

M5

M5

M6

M5

M5

M6

dispositivo portasensori
@ 6.5 regolabile

@ 6.5 transducer housing
wuth adjustable position

Fissaggio dita

OMPL 32 - OMPL 44

Fingers fixing for

OMPL 32 - OMPL 44

E F G
50 M5 16
69,5 1/8"gas 29
85 1/8"gas 40
60 M5 16
79,5 1/8"gas 29
95 1/8"gas 40

T
nl

I
grani regolazione guidev K

Fissaggio dita

OMPL 64 - OMPL 85

Fingers fixing for
OMPL 64 - OMPL 85

p
I

Q

yan\
V>4
Van
A

guides adjustment screws

L~

: Esempid di esecuzione delle leve

Levers construction sample

* Versione con ritorno a molla

Spring equipped gripper

scanalature di posizionamento
del sensore magnetico

magnetic reed housing

Versione con pistone magnetico e

15

19

23

25

29

33

53

73

93

53

73

93

Magnetic reed version

M N P

64 54 149
905 75 199
11,5 91 249

64 64 149
90,5 85 199
111,5 101 249

10

12

10

12

M8

M5

M6

M8

M5

M6

peso Kg alesaggio

S T U weightKg bore

6 4 -
10 4 -
10 4 -

6 4 4
100 4 5
100 4 5

0,300 32
0,860 48
1,900 70
0,300 32
0,870 48
1,920 70

L e caratteristiche possono variare senza preavviso
Characteristics may be varied without notice

Mani di presa Grippers



Mano di presa a chiusura
parallela serie OMP

OMP parallel
series gripper

Mano di presa autocentrante, caratterizzata da una robusta struttura
meccanica che racchiude le guide di scorrimento (registrabili)
realizzate in acciaio cementato, temprato, rettificato. La presa e
garantita da un rinvio ad ingranaggi (pignone + cremagliere) che
rende la pinza estremamente precisa ed affidabile in ogni
applicazione. Ricavata totalmente dal pieno su C.N.C., viene trattata
interamente con anodizzazione a spessore. Disponibile versione
con pistone magnetico e ritorno a molla.

Specifiche tecniche: Diagramma di forza effettiva Specifiche tecniche:
Technical features Effective holding force Technical features:
@22 232
Apertura 6 Apertura
Opening 6+6mm 5 Opening 10 + 10 mm
4
5Kg 3 12 Kg
2
Peso Peso
Weight oS00k 203040506070 Weight 0875 K9

L mm

Caratteristiche:

o Costruzione con tolleranze centesimali

o Cilindro e testata in durall anodizzato a spessore

e Scorrimento leve su acciaio cementato temprato rettificato
o Stelo in acciaio INOX rettificato scorre su boccola autolubrificante
« Doppio effetto per presa interna ed esterna del particolare
o Dispositivo portasensori @ 6,5 regolabile

o Possibilita di rotazione delle connessioni pneumatiche

A richiesta:

o Supporti intermedi per montaggio su nostre unita OML

« Completamenti con dita di presa a disegno

« Esecuzioni speciali

OMP 32 OMP 44 OMP 64

Predisposizione per sensore induttivo (standard)
Su richiesta predisposizione per sensore magnetico

Inductive transducer predisposition (standard)
Magnetic reed predisposition on request

Monitoraggio finecorsa:

Self centring gripper, featuring a strong mechanical structure. The
guides are adjustable and are made of hardened cemented refaced
ground steel and the fingers movements are assured by a gearing
system (pinion + 2 racks) wich makes the gripper extremely
precise. Made on precise N.C. is treated with hard alumite
treatment. Version with magnetic piston and spring equipped
available.

Diagramma di forza effettiva Specifiche tecniche: Diagramma di forza effettiva
Effective holding force Technical features: Effective holding force
2 48
Apertura
Opening: 10 +10 mm
35 Kg
Peso
1.630 Kg
203040506070 Weight 203040506070
L mm L mm

Technical features:

o High precision construction with centesimal tolerance

o Cylinder and head made of durall treated with hard alumite treatment
o Levers slide over hardened cemented refaced ground steel guides

« Refaced INOX steel rod slides over self lubricating axle box

o Double acting permitting internal and external handle

e Transducer housing @ 6,5

o Air connections can be adjustied on any of the four sides of the gripper
Optionals:

« Intermediate plates for mounting the gripper on our OML linear units
o Fingers realization on customer’s design

o Custom variations



Dati tecnici

e
Technical data o
Q
=
O]
E In/out aria orientabile
su 4 lati ©
@Gg H7 infout aria  In/out air connections R H7 8
can be adjusted dispositivo portasensori =
' | onany of the four sides | ‘ @ 6.5 max regolabile o ‘ =
N ‘, i ,(M [ ! ! ! ‘ ! ! ! @ 6.5 max transducer housing || | ! " no ! ! ! o
= \ Yl [N ‘ [N wuth adjustable position i [ I —
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| ——
e
=i NINS i
grani regolazione guide z regolazione apertura
guides adjustment screws opening adjusting L
= | = b H7 Fissaggio dita OMP 32 - OMP 44
Fingers fixing for OMP 32 - OMP 44 . .
a * Versione con ritorno a molla
(h A eh) @ ; i ;
N\ HERRNFANG) { Spring equipped gripper
Qo
n ‘ @ b HT ==
m| O|— ] I = ﬂ *
D HT7 Aah7 =«
L -
A s \ == = S
(00 | 9
i Fissaggio dita OMP 64
Fingers fixing for OMP 64
B Q
o
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o & ‘_A
) & | <
1 =
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scanalature di posizionamento
del sensore magnetico
magnetic reed housing |

S

=

files dwg/dxf disponibili su Cdrom
dwg/dxf files available on Cdrom

Versione con pistone magnetico
Magnetic reed version Magnetic T

peso Kg alesaggio

tipo
S TUVZ X Y J K Aa Bb Cc Dd Ee Ff Gg Uu weightkg bore

type A B C D E

F GHLMNPAOQR

OMP 44 |72 44 32 9 M5 M5 16 151027 35 82 67 48 M5 6 22 5 10 34 1020 18 10 75 - - - 6 4 - 0575 32
* OMP 64m|102 64 50 17 M6 18'gas 29 19 12 39 51 119 97 70 M6 7535 6 10 50 1520 24 12 - 6 10 6 10 4 - 1635 48
OMP 44|72 44 32 9 M5 M5 16 25 103735 92 77 48 M5 6 22 5 10 34 1020 18 10 75 - - - 6 4 4 0575 32
OMP 64mI1102 64 50 17 M6 U8'gas 29 29 12 49 51 129107 70 M67535 6 10 50 1520 24 12 - 6 10 6 10 4 5 1640 48

L e caratteristiche possono variare senza preavviso 6
Characteristics may be varied without notice
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Mano di presa a chiusura

parallela serie OMP ap. 40 - 50 - 70 mm

OMP parallel series
gripper 40 - 50 - 70 mm opening

Mano di presa autocentrante, caratterizzata da una robusta
struttura meccanica che racchiude le guide di scorrimento
(registrabili) realizzate in acciaio cementato, temperato e rettificato.
La presa & garantita da un rinvio ad ingranaggi (pignone +
cremagliere) che rende la pinza estremamente precisa ed affidabile
in ogni applicazione. Ricavata totalmente dal pieno su C.N.C., viene
trattata interamente con anodizzazione a spessore. Disponibile
versione con pistone magnetico e ritorno a molla.

Predisposizione per sensore induttivo (standard)

Monitoraggio finecorsa: Su richiesta predisposizione per sensore magnetico

Stroke monitoring:

Self centring gripper, featuring a strong mechanical structure. The
guides are adjustable and made of hardened cemented refaced
ground steel. The fingers movements are assured by a gearing
system (pinion + 2 racks) which makes the gripper extremely
precise. Made on precise N.C. is treated with hard alumite
treatment. Spring equipped and magnetic piston versions avilable.

OMP 44 ap 40

OMP 44 ap 70

ol

OMP 64 ap 50

acciaio - steel version

OMP 64 ap 50

Testata: acciaio
Cilindro: Inox

Head: Steel
Cylindre: Inox

Specifiche tecniche:
Technical features

Alesaggio:

Bore:

Apertura:
Opening

Forza di chiusura (6bar):
Holding force (6bar):
Peso:

Weight:

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

20 + 20 mm

0.850 Kg

203040506070
L mm

Specifiche tecniche:
Technical features

Alesaggio:

Bore:

Apertura:
Opening

Forza di chiusura (6bar):
Holding force (6bar):

Peso:
Weight:

35+ 35 mm

1.515 Kg

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

203040506070
L mm

Specifiche tecniche:

Technical features

Alesaggio:

Bore:

Apertura:

Opening 25 + 25 mm
Forza di chiusura (6bar):
Holding force (6bar):

Peso:

Weight: 2.200 Kg

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

203040506070
L mm

Specifiche tecniche:
Technical features

Alesaggio:
Bore:

Apertura:
Opening

Forza di chiusura (6bar):
Holding force (6bar):
Peso:

Weight:

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

25 + 25 mm

4.300 Kg

203040506070
L mm

Caratteristiche:

o Costruzione con tolleranze centesimali

o Cilindro e testata in durall anodizzato a spessore

o Scorrimento leve su acciaio cementato temprato rettificato

« Stelo in acciaio INOX rettificato scorre su boccola autolubrificante
« Doppio effetto per presa interna ed esterna del particolare

« Dispositivo portasensori @ 6,5 regolabile

o Possibilita di rotazione delle connessioni pneumatiche

A richiesta:

o Supporti intermedi per montaggio su nostre unita OML

« Completamenti con dita di presa a disegno

o Esecuzioni speciali

Technical features:

« High precision construction with centesimal tolerance

o Cylinder and head made of durall treated with hard alumite treatment
o Levers slide over hardened cemented refaced ground steel guides

o Refaced INOX steel rod slides over self lubricating axle box

o Double acting permitting internal and external handle

o Transducer housing @ 6,5

o Air connections can be adjustied on any of the four sides of the gripper

Optionals:

« Intermediate plates for mounting the gripper on our OML linear units
« Fingers realization on customer’s design

o Custom variations



Dati tecnici
Technical data

In/out aria orientabile

’_#, su 4 lati
E In/out air connections
@4 HT infout aria can be adjusted B R H7

on any of the four sides

| I | I I
d e \ T ;} | ;{ \ “ ‘ u \ H dispositivo portasensori H ‘ H T ‘ u | H
N i | Y : P ‘ i @ 6.5 max regolabile I | |
@ @ 6.5 max transducer housing ‘
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= A = guides adjustment screws opening adjusting
Fissaggio dita Fissaggio dita
B OMP 44/40 e 64/50 OMP 44/70
‘ﬂ OMP 44/40 and 64/50 OMP 44/70 * Versione con ritorno a molla
- - o H7 fingers fixing fingers fixing Spring equipped gripper
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scanalature di posizionamento

del sensore magnetico L N
magnetic reed housing $ I @ééf

5T
files dwg/dxf disponibili su Cdrom Versione con pistone magnetico ' geszg @Q 1 ®)
dwg/dxf files available on Cdrom Magnetic reed version \
tipo peso Kg - alesaggio
type ABCDE F GHLMNPOQR S T UVWZ XY J K AaBbCcDd EeUu weghtKg bore
OMP 44 ap. 70 | 1404432 9 M5 M5 16 40 10 52 69129640 48 M5 24,6 22 5 153540 12 18 14 9 5 3718 6 6 1515 32
* OMP 64 ap. 50m| 13564 50 17 M6 18'gas 29 39 12 59 62 133 55 70 M6 26,7 35 6 20 25 32 15 24 16 12 6 40 23 1010 2,300 48
=+ OMP 44 ap. 70 | 1404432 9 M5 M5 16 50 10 62 69139640 48 M5 246 22 5 15 35 40 12 18 14 9 5 3718 6 6 1515 32
*2Z2 OMP 64 ap. 50m| 13564 50 17 M6 1/8"gas 29 49 12 69 62 143 55 70 M6 26,7 35 6 20 25 32 15 24 16 12 6 40 23 1010 2,300 48

L e caratteristiche possono variare senza preavviso
Characteristics may be varied without notice

Mani di presa Grippers



Mano di presa a 3 griffe
autocentranti serie OMPL

OMPL series 3 griffes
self-centring grippers

Mano di presa autocentrante, caratterizzata da una struttura
meccanica robusta e compatta che racchiude le guide di
scorrimento (registrabili) realizzate in acciaio cementato, temprato,
rettificato. Gli ingombri veramente ridotti e la sua particolare
costruzione, che offre protezioni contro l'infiltrazione di sporco, ne
consentono un utilizzo efficace in qualsiasi applicazione. Ricavata
totalmente dal pieno su C.N.C., viene trattata interamente con
anodizzazione a spessore. Disponibile con ritorno a molla.

OMPL 403

Specifiche tecniche:
Technical features:

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

2 40
Apertura:
Opening 5.2x3

18 Kg
Peso:
Weight: 0.575 Kg

20304050 60
L mm

Caratteristiche:

o Costruzione con tolleranze centesimali

o Cilindro e testata in durall anodizzato a spessore

e Scorrimento leve su acciaio cementato temprato retiificato
o Doppio effetto per presa interna ed esterna del particolare
o Dispositivo portasensori @ 6,5 regolabile

o Possibilita di rotazione delle connessioni pneumatiche

o Vantaggi piu evidenti: ingombro e peso ridotti al massimo
Arichiesta:

o Supporti intermedi per montaggio su nostre unita OML

o Completamenti con dita di presa a disegno

« Esecuzioni speciali

Monitoraggio finecorsa: Predisposizione per sensore magnetico

Magnetic reed predisposition

Self centring gripper featuring a strong mechanical structure. The
guides are adjustable and are made of hardened cemented refaced
ground steel. The reduced dimensions and the particular
construction which offers protection against the penetration of
impurities, make this gripper effective in every application. Made on
precise N.C. is treated with hard alumite treatment. Spring
equipped version available.

OMPL 633

Specifiche tecniche:
Technical features:

Diagramma di forza effettiva
Effective holding force

D 63
Apertura:
Opening 9.6x3
35 Kg
Peso:
Weight 1.520 Kg

20 30 40 50 60
L mm

Technical features:

o High precision construction with centesimal tolerance

o Cylinder and head made of durall treated with hard alumite treatment
o Levers slide over hardened cemented refaced ground steel guides
o Double acting allows internal and external handle

o Transducer housing @ 6,5

o Air connections can be adjustied on any of the 3 sides of the gripper
o Plain features: Weight and volume reduced to minimum

Optionals:

« Intermediate plates for mounting the gripper on our OML linear units
o Fingers realization on customer’s design

« Custom variations
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Mano di presa a chiusura parallela
serie OMP 85/70 apertura 50+50

Parallel grippers OMP 85/70
series 50+50 opening

Predisposizione per sensore induttivo (standard)
Su richiesta predisposizione per sensore magnetico

Inductive transducer predisposition (standard)
Magnetic reed predisposition on request

Monitoraggio finecorsa:

dispositivo portasensori

Mano di presa autocentrante, caratterizzata da una robusta struttura
meccanica che racchiude le guide di scorrimento (registrabili) realizzate in
acciaio cementato, temprato, rettificato e affilato. La presa e garantita da un
rinvio ad ingranaggi (pignone + cremagliere) che rende la pinza
estremamente precisa ed affidabile in ogni appllicazione. Grazie all’elevata
forza di presa (100Kg), e alla possibilita di realizzare, mantenendo invariato
'ingombro in altezza, quote di pinza aperta/pinza chiusa a richiesta, e
particolarmente indicata per il serraggio di particolari voluminosi. Ricavata
totalmente dal pieno su C.N.C., viene trattata interamente con
anodizzazione a spessore. Disponibile versione con pistone magnetico.

Caratteristiche tecniche

e Corpo intergrale in durall anodizzato a spessore

o Guide e carrelli in acciaio cementato temprato e affilato registrabili

« Dispositivo portasensori regolabile @6,5

o Presa interna ed esterna

o Stelo in acciaio cromato rettificato

o Possibilita di combinazione con tutti i particolari di ns. produzione mediante
nostre basette di adattamento

A richiesta:

o Completamenti con dita di presa a disegno

« Possibilita di avere pinze con apertura maggiore mantenendo invariato
'ingombro in I'altezza.
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Self centring gripper, featuring a strong mechanical structure. The guides
are adjustable and made of hardened cemented refaced ground steel. The
fingers movements are assured by a gearing system (pinion + 2 racks)
which makes the gripper extremely precise. Thanks to the high closing force
(100Kg ) and to the possibility to realize custom opening-closing strokes, is
suitable for the loading of voluminous particulars. Made on precise N.C. is
treated with hard alumite treatment. Version with magnetic piston available.

Technical features

o Durall cylinder body with hard alumite treatment

« Adjustable guides made of hardened cemented refaced ground steel

o Transducer housing @6,5 standard

o Adjustable stroke on opening

o Internal and external handling

o Hardened refaced rod

o Capability of combinations with all our products through our special
adaption plates

Optionals:

o Fingers realizations on customer’s design



Mano di presa a chiusura a
ginocchiera irreversibili OMG

Toggle closing grippers

OMG series

Monitoraggio finecorsa: Predisposizione per sensore induttivo (standard)
99 ) Su richiesta predisposizione per sensore magnetico

OMG 44 Specifiche tecniche:

Technical features:

Alesaggio:
Bore:

OMG 64 Specifiche tecniche:

Technical features:

Alesaggio:
Bore:

OMG 85

Specifiche tecniche:
Technical features:

Alesaggio:
Bore:

Apertura: o Apertura: o Apertura: o
Opening: 90 Opening: 90 Opening: 90
Forza di chiusura (6bar): Forza di chiusura (6bar): Forza di chiusura (6bar):
Holding force (6bar): Holding force (6bar): Holding force (6bar):
Peso 0,350 Kg Peso 0,850 Kg Peso 1,900 Kg
Weight: Weight: Weight:
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Mano di presa autocentrante, caratterizzata da una struttura meccanica robusta e
compatta che ne permette un utilizzo efficace in qualsiasi applicazione. Il
meccanismo di chiusura a ginocchiera, garantisce il trattenimento del carico anche in
assenza di pressione. Ricavata totalmente dal pieno su C.N.C., viene trattata
interamente con anodizzazione a spessore. Disponibile versione con pistone

magnetico.
Caratteristiche:
o Cilindro e testata in durall anodizzato a spessore

« Stelo in acciaio cementato, temprato e rettificato scorre su boccola

autolubrificante

« Mantengono il particolare bloccato anche dovesse mancare pressione

nella rete
« Dispositivo portasensori @ 6,5 regolabile

« Possibilita di rotazione delle connessioni pneumatiche

o Apertura max 90°

« Vantaggi piu evidenti: ingombro e peso ridotti al massimo

A richiesta:

o Supporti intermedi per montaggio su nostre unita OML

o Completamenti con dita di presa a disegno
« Esecuzioni speciali

Self centring gripper featuring a compact structure permitting an effective use in
every application. The toggle mechanism assures holding of the load even when
there is a lack of pressure. Made on precise N.C. is treated with hard alumite
treatment. Version with magnetic piston available.

Technical features:

« Cylinder and head made of durall treated with hard alumite treatment

« Steel rod hardened cemented refaced slides over self lubricating axle
box

eThe load remains blocked even with a lack of air pressure in the
system

o Transducer housing @ 6,5

« Air connections can be adjustied on any of the four sides of the gripper

« 90° Max opening

« Plain features: Weight and volume reduced to minimum

Optionals:

« Intermediate plates for mounting the gripper on our OML linear units

o Fingers realization on customer’s design

o Custom variations

L e caratteristiche possono variare senza preavviso
Characteristics may be varied without notice

Grippers

i presa

Mani
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Mano di presa a chiusura
a fulcro serie OM

OM series
fulcrum gripper

Mano di presa autocentrante, caratterizzata da una struttura
meccanica robusta e compatta che ne permette un utilizzo efficace
in qualsiasi applicazione. Ricavata totalmente dal pieno su C.N.C.,
viene trattata interamente con anodizzazione a spessore.

Disponibile versione con pistone magnetico e con ritorno a molla.

Predisposizione per sensore induttivo (standard)
Su richiesta predisposizione per sensore magnetico

Stroke monitori

Self centring gripper featuring a compact structure permitting an
effective use in every application. Made on precise N.C. is treated
with hard alumite treatment. Version with magnetic piston and

Monitoraggio finecorsa:

OM 32

Specifiche tecniche:
Technical features:

OM 44

Specifiche tecniche:
Technical features:

Alesaggio: Ales

Bore: Bore:

Apertura: o Apertura: o
Opening: 146 Opening: 156
Forza di chiusura (6bar): Forza di chiusura (6